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SECMELI ROBOTIK KODLAMA II DERSI 2. DONEM 1. YAZILI SENARYOSU
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RK.2.2.3.5. Benzetim ortamindaki devreyi test eder. Tl
RK.2.2.3. Is1 kontrollii R.K.2.2.3.6.Yazilmsal ve donanimsal hatalari ayiklar. 2
havalandirma R.K.2.2.3.7. Fiziksel (gercek) ortamda devreyi olusturur. S
RK.2.3.2.1. Ultrasonik sensoriin devre kartina baglantisini kavrar. :
RK.2.3.2. Carpigma dnleyici 1
RK.2.3.2.2. Carpisma Onleyici projesi tasarlar. G
RK.2.3.2. Carpigma dnleyici 1




SECMELI ROBOTIK KODLAMA I DERSI 2. DONEM 1. YAZILI SENARYOSU
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RK.1.4.1.1. Robotik kodlamada kullanilan elektronik devre elemanlarim 2.

RK.1.4.1. Donanimsal Bilesenler

s e dads

tanir.

RK.1.4.1. Donanimsal Bilesenler

agiklar.

RK.1.4.1.3. Robotik kodlama uygulamalarinda kullanilan algilayici tiirlerini




